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D - 00.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdélnej specyfikacji teclznej (OST) $ wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru rob6t drogowych przy przebudowie drogi gneipw miejscowéci Torzewo, w gminie Topolka.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obmwjaca podstaw opracowania szczegdtowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowgritraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoélne, wspoéine dla robétetygh ogoinymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegoélnych gsoentow robdt drogowych. W przypadku braku ogémyc
specyfikacji technicznych danego asortymentu rolstalenia dotyegréwniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-aytkowa (droga)
albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obi@kostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugas¢ mostu - odlegie miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwsultib postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdpa ruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po jego zakfczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony pieczxig organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robd6t budowlanych,zsty do
notowania zdarzei okolicznagici zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw
robét, przekazywania polete innej korespondencji technicznej pauohty Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktetenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyckontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbadhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dziehcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazddéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tag wykopu, ktéra jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygtionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonagcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wylidze szkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w ksjzce obmiaroéw podlegajpotwierdzeniu przez fyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentagjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesgz.



1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozkladania oly@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&edaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdgga s¢é miedzy warstwy $cieraly a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfga do wyréwnania nierdwidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obzén od ruchu na podi®. Podbudowa me
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeg@z podbudowy spetnigga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odsgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdownymazréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leagcej powye;.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
zwigzanych z rj urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy imrorOwnie. obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugzizea chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26.Pobocze - cg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapdw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gqmnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomiygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagigmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemefiodowiska naturalnego, stan@aey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreyktad
droga, kolej, rurogig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢s¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevisktadd si¢ z petnejsciany, stupdw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komar.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upogdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.
1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewwrtrznymi krawedziami konstrukciji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padiaj, obejmuje catkowitszerokdé konstrukcyjm ustroju niogcego.
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1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokeé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimgdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wéwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgja ruchu pieszego.

1.4.44 . Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowy lub inrg drogs dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - e¢& przedsiwziccia budowlanego, stanogga odebrg calds¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolmp do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtilowych. Zadanie mi@ polega na
wykonywaniu robot zwgzanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robdt, bezpiearswo wszelkich czynniei na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodboz dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katpEST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub znisezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazeomdanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwadjliagcym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczmg) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kgpMWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie maze wykorzystywa bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoki Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiardéw okénych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetigtls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowenséntéw budowli mugz
wykazywa& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektovg lub SST i wplynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pazhem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaisiniejcych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdeenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktia,do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
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zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. \lézrasci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu
powinien by na bigaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewggajw ten sposédb
bezpieczastwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgzeiow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przez dyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnechy utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova,.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaealizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe uemlzenia zabezpieczgmie, w tym:
ogrodzenia, pe@cze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdedhnesrodki niezledne do ochrony robét,
wygody spoteczriei i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mifzddéw i maszyn pracygych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnechy utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen
kontraktovg.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniessio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub doébr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezérb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢dg skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoegarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza esiuzycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materialy odpadowezyie do robét bdg mialy aprobai technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azaaiczeniu rob6t ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgodt na uycie tych materiatéw od
wihasciwych organdw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgmaeych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieminigtdiaciji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamia rozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczp@viadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkwa instalacji na powierzchni
ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposéb powodgpy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej vsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonaweg a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wlasia i drog wewmtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ograniczenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialtdw i wypasenia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska wszeflezlezdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadw (ponadnormatywnych) i o kaym
takim przewozie &dzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgie z terenu budowy. Pojazdy powoglig¢ nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawcadizie
odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnpoleceniami liayniera/Kierownika
projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycxrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dulzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzéipewnienia bezpieazstwa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetlnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robé6t przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowiqmmo by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemangy w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie [diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovee or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorews jakikolwiek sposob zvgzane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw w odniesieniu do spgt,
materiatdw lub urgdzeh uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéhlygty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgdstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obejzenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy, ktére spetimap
materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygabobowigzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postarmei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przegispaistwowe lub odnosgzsic do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewyomjrowny lub wyszy poziom wykonania fi
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich gizenia i pisemnego zatwierdzenia przezyhiera/Kierownika
projektu. Ré@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&anii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym Iub archeologicznym odkryte na terebiedowy kdg uwazane za wilasngé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawjaym i Wykonaweg ustali wydhienie czasu wykonania rob6t i/lub wyséko
kwoty, o ktog nalezy zwigkszy¢ cery kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobovgzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport oraz
inne urzdzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.24plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kavgystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamgrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegétowe
informacje dotycgce proponowanegzrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak réwnig
odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegwdta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrodta uzyska zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wgczapc w to zrédla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowkzany dostarczay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpocgciem eksploatacjirédtia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacs zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekciji,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admamgitpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagdailosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymaterialéw, dzigmwy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwgzku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych
beds formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po uki@czeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepé@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyeblg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayuzyska na to pisemprzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.



Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét,znte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtarialow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdyic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje
na wlasne ryzyko, lie sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglnjozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigp 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie zZ8aym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie liada
wymaganych przez kyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanwgzaj materiatu nie nmie by pdézniej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mahtedo czasu gdy dula one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadyy gakos¢ i wtasciwosci i bylty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdydabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwgow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatéw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowt podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatow
pod wzgtdem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzatl inspekcjwytworni, musz by¢
spetnione nagpujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialtéw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa ei w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiany do uywania jedynie takiego spywi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien lyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robét,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usetalw wymienionych wyej
dokumentach, spetz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamisakmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien l#&yzgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupnozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybonuzyska
jego akceptaej przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzayniera/Kierownika projektu, nie nme by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irryniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicirodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.
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Liczba érodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékremi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgbspetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiaianych parametrow technicznycrodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraie stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,kagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, dazgodnéé z dokumentagj projektovs, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym pi&gkonawe oraz poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wyty@zew planie i wyznaczenie wysoé@ wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robo4t zostamsungte przez Wykonawge
na wtasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hbid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsckprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementowot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowes SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada@ materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywege na rozwzamn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lBywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym
przez lmeyniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytyoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okggé, zamierzony sposéb
wykonywania robo6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gpwmiupcy wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

— system (spos6b i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jalm wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,

- sposo6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehrologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji #gnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzioraz wyposaeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedauitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiardw i bad& (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow robat,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robét é&zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zalazomg
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne
do pobierania prébek i balanateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zaagdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robét zstatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umgw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedocigniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjaosunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lfagiateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek ¢edy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przeNykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb za#keepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Ilgyniera/Kierownika projektu Wykonawcagtizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawe
usunite lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteapgmie
ich wyniki do akceptacji liayniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pgniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwargaWykonawca i producent materiatbw powinien udziefiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materialtdw i prowadgi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swéj koszt. Jeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i robét z
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dokumentagj projektows i SST. Mae rownie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi okéeonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych erazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polslg Normyg lub
- aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumeriywymagane przez SST, ida partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okeédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badbedg dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrmpbowigzujgcym Zamawiajicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy aack okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ol@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy e¢da dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdska stibowego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumpdmida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robat,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaragdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegllnym w zvwgizku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyda przedicone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przycia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob ciglty w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoolub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jad@
materiatdbw, recepty robocze i kontrolne wyniki badé/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakx. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny kyudosgpnione na kade
zyczenie Irryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojsatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowvy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduwaieniu Irkyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagag do celu miegicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olélenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Diugcsci i odlegiaici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhugdé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,edg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkedg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,adzeé w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhi@ leda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdyy¢ dolgczone w formie oddzielnego
zahkcznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyliierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o tym fakcie gniera/Kierownika
projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje bynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzettggo wykonania robét w odniesieniu do ichsdio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowe do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoigim na pimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbior ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irryniera/Kierownika projektu zakezenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyzna&zoprzez Zamawiagego w obecniTi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddtajaca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przediaonych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo wykonania robo6t z
dokumentacj projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaiea realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwltaszcza w zakresie wykonania rolb@upetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijste jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wlszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéseo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggio roboét jest protokdt odbioru ostatecznegotob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawéapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporzdzona w

trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
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dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batl@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiardw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom urzdzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego négldbogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkie, wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigge kyda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

Nooga

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanpdiotr zwigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaza jednostk obmiarow ustalomn
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstavy ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgedniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obamujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolinych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgfami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz tatezeniem kopii projektu #ynierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowsi drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).
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2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. B)5
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D-01.01.00.00

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikagphtecznej (SST) g wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdmysokaciowych przy przebudowie drogi
gminnej w miejscowsci Torzewo, w gminie Topolka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stardmkiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi

czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz poteenia

obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okavego punktdw gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w spos6b trwaty, ochrowa iprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pit. 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialayjaka¢ robét oraz za ich zgod&bz dokumentagj projektovs, oraz
poleceniami Iayniera.
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam OST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanbot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,05 do 0,10 m idlugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,70 m, a dla punktéw utrwalanych w istgégj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5-12 mm i diugei od 0,4

do 0,8 m.
»Swiadki” powinny miet diugas¢ okoto 0,50 m.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
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- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganédrej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprz:t i materialy do odtworzenia trasy @ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-00®MQNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg
i wspoétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawimzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usunéte na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektowejs szgodne z
rzeczywistymi rezdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ig si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno lyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez dgniera, zostamn wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungi¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatzer czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostap zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robétpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdéavidtiowej realizacji robot natg do obowjzkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odle§éopomidzy punktami gidbwnymi na odcinkach prostych niezen@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd miecdzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i goérskipwinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshocze naley zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
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Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taly doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjry w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 anpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi
trasy naley wyznaczy z dokladnéciag do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecagdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayanbot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypéw i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektovg oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@@akceptowanych przezzymiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
naley stosowd w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegtai¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dveegj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utinwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektovy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétigrzyczotkow i filarow mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtjela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Polazenie obiektu w planie nalg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélplt’ 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedlug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-000000ymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dzg obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00/M¥magania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbioér robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicoOw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatgdejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platnd¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegujv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NoughkwhpE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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D-04.01.01.00

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaeghnicznej (ST) & wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@ przy przebudowie
drogi gminnej w miejscow&ei Torzewo, w gminie Topoélka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stardmdument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azwanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do gémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialayjaka¢ rob6t oraz za ich zgodébz dokumentagj projektovs, oraz
poleceniami Iayniera.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie mazliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z frkie ustawianym lemieszem; Aynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy
maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganédraj pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
0Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-00®MQNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygbic do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio
przed rozpoogiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Warzejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podima, jest maliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwjzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowankoryta w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nacigniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegélrioi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykitad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakre3posdb wykonania musidyaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powmiby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@adub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych gdnych podi@a. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclinipodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Iryniera, dowiec
dodatkowy grunt spetniaty wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w §lo koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podi¢a naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osggniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiviik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Iy)

Minimalna wartéc¢ |, dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
Korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo ogzki od ciezkiego
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podid wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego irnp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnipdavinien on zabezpiecéypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzahoe folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadatoejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopamiezigdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélplt’ 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
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Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 50 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
; co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
5 | Radne wysokéciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kraxdziach dla autostra
planie” i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 Zagszczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 Mm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukdat@hnia osi w planie natg
wykona: w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrove tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacjprojektovy z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej o¢egj niz £ 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podeokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje¢sporéwnanie warteei modutéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéceokreélonych zgodnie z norm BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiga
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykaguyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie doelgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0dlne zasady obmiaru robét podano w OST D-0000Mymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-00M/@ymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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D-04.04.02.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaophteécznej (SST) ¢ wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiianych mechanicznie przy przebudowie drogi
gminnej w miejscowici Torzewo, w gminie Topoélka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6lowa Specyfikacja Techniczna stosowana jg&t dokument przetargowy i kontraktowy przy zlécan
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem podbudéw
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge sgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudogvpomocnicz i podbudow zasadnicg wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegohamécznie — jedna lub wiej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2 Mieszanka niezwizana - ziarnisty materiat, zazwyczaj o ustalonyfadie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest
stosowany do wykonania ulepszonego psgaigruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchrogir Mieszanka
niezwgzana mae by wykonana z kruszyw naturalnych, sztucznych, z kiogu lub mieszaniny tych kruszyw w
okreslonych proporcjach.

1.4.3 Kruszywo naturalne - kruszywo pochodzenia minmergb, ktére poza obrobknechanicza nie zostatlo poddane
zadnej innej obrdbce.

1.4.4 Kruszywo sztuczne - kruszywo pochodzenia mineg@dny uzyskane w wyniku procesu przemystowego,
obejmupcego termicza lub inna modyfikagj.

1.4.5 Kruszywo z recyklingu - kruszywo powsfeg¢ w wyniku obrdbki nieorganicznego materiatu, asstvanego
uprzednio w budownictwie.

1.4.6 Kategoria - charakterystyczny poziom ydiavosci kruszywa lub mieszanki niezyzianej, wyraony jako
przedziat wartéci lub warté¢ graniczna. Nie ma zalro$ci miedzy kategoriami rénych wiaciwosci. Wiasciwosci
oznaczone symbolem NR oznagzag nie jest wymagane badanie danej cechy.

1.4.7Partia - wielké¢ produkcji, wielké¢ dostawy, dostag dzielory (np. tadunek wagowy, tadunek samochodu
ciezarowego, tadunek barki) lub haldtdra zostata wyprodukowana w okresie wgstvania jednakowych warunkdw.
Przy ciagtym procesie produkcyjnym, jako partialezy przyjmowa ilos¢ wyprodukowayn w jednakowym czasie.

1.4.8 Kruszywo stabe - kruszywo przewidziane do zastesta w mieszance przeznaczonej do wykonywaniatwars
nawierzchni drogowej, lub podia ulepszonego, ktére charakteryzuje sbznicami w uziarnieniu, przed i po 5
krotnym zagszczeniu metagd Proctora, przekraczgjym [18%. Uziarnienie kruszywa nalg sprawdzé na sitach
przewidzianych do kontroli uziarnienia wg PN-EN 832tabela 5) i niniejszej SST.O zakwalifikowaniwgzywa do
kruszyw stabych decyduje napitsza rénica wartdci przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

1.4.9 Symbole i skroty:

= CBR- kalifornijski wskanik nosnosci,

= SDV - obszar uziarnienia, w ktérym powinnae simiesci¢ krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez
dostawe/producenta,

» k- wspotczynnik filtracji oznaczony wg ISO/TS 178%91:2004,

= D15 - wymiar boku oczka sita w mm, prze ktére przetznd.5% (m/m) ziaren mieszanki, z ktérej jest wyana
warstwa podbudowy lub warstwa ulepszonego padto

= d85- wymiar boku oczka sita w mm, przez ktére przead@&® % (m/) ziaren gruntu podia,

= d50- wymiar boku oczka sita w mm, przez ktére prze@d@® % (m/m) ziaren gruntu pocka,

Oznaczenia kategorii wdaiwosci kruszyw zgodnie z norgnPN-EN 13242,
1.4.10.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z definicjami podanymi w SST D - 00.00.@0ymagania ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. ©goélwymagania dotygee rob6ét podano w SST D -
00.00.00,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puda& SST D - 00.00.00,Wymagania
ogolne”.
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2.2. Wymagania wobec kruszyw
Do wytworzenia mieszanki niezgdanej na podbudappomocnicz i zasadnicz nalery stosowd wytacznie kruszywa

naturalne spetniage wygania zgodne z nognfPN-EN 13242 podane w tabeli 1.

2.2.1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek

Wymagania wobec kruszyw do podbudéw przedstawiomabeli nr 1.

Tabela nr 1 - Wymagania wobec kruszyw do mieszamegwigzanych do warstw podbudowy

Rozdziat w PN-
EN 13242: 2004

Wihasciwosé

Wymagania wobec

kruszywa

do

przeznaczonych do zastosowania w warstwie

mieszanek

nigzaviych

Podbudowy pomocniczej nawierzchni drogi
obcigzonej ruchem

Podbudowy
zasadniczej
nawierzchni drogi
obcigzonej
ruchem

KR1-KR2

KR3-KR6

KR1-KR2

Odniesienie do
tablicy w PN-EN
13242:2004

4.1-4.2

Zestaw sit #

0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8,21 16; 22,4; 31,5; 45;

podstawowy plus zestaw 1)

63; i 90 (zest3

Wszystkie frakcje dozwolo

ne

wlabl. 1

43.1

Uziarnienie wg PN-EN
933-1

G85/15, G85, G.85

G85/15, G85, G:\85

G80/20,
Gr80, G.75

Tabl. 2

43.2

Ogodlne granice i
tolerancje uziarnienia
kruszywa grubego na
sitach pérednich wg
PN-EN 933-1

GTcNR

GTcNR

GTc20/15

Tab.3

4.3.3

Tolerancje typowego
uziarnienia kruszywa
drobnego i kruszywa o
ciagtym uziarnieniu wg
PN-EN 933-1

GTeNR, GTaNR

GTeNR, GTANR

GTr10,
GTa20

Tabl. 5

4.4

Ksztalt kruszywa
grubego - wg PN-EN
933-4

a) maksymalne warfoi
wskaznika ptaskéci lub
b) maksymalne warfai
wskaznika ksztattu

Shr

Shr

Sks

Tabl. 6

4.5

Kategorie procentowych
zawartdci ziaren o
powierzchni
przekruszonej lub
tamanych oraz ziaren
catkowicie
zaokgglonych w
kruszywie grubym wg
PN-EN 933-5

Coors

Tabl.7

4.6

Zawarté¢ pytow wg
PN-EN 933-1

a) w kruszywie grubym

f Deklarowana

f Deklarowana

Tabl. 8

a) w kruszywie grubym

$klar0wan

f Deklarowan

f Deklarowan

Tabl. 8

4.7

Jakéc pytow

Wiaciwosé
mieszankach wg wymaga

. 2.2 2.4 (WT-4 2010)

niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko

w

5.2

Odporn& na
rozdrabnianie wg PN-EN
1097-2, kategoria nie
wyzsza ni:

LAso

LAso

LAso

Tabl. 9

5.3

Odporn@¢ nascieranie
kruszywa grubego wg
PN-EN 1097-1

MpeDeklarowana

MeDeklarowana

MeDeklarow
ana

Tabl. 11

54

Ggstas¢ wg PN-EN
1097-6:2001, rozdziat
7,8 albo 9

Deklarowana

Deklarowana

Deklarowan
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podrozdziat
C.34

srodowiskowe

55 Nasikliwos¢ wg PN-EN | WenNR WenNR WenNR
1097-6:2001, rozdziat 7, k) ek ) et )
8 albo 9 (w zalenosci WAz:2 WA2:2 WAz:2
od frakciji)
6.2 Siarczany rozpuszczalne ASyr AS\r AS\r Tabl. 12
w kwasie wg PN-EN
1744-1
6.3 Calkowita zawartd S\r SR S\R Tabl. 12
siarki wg PN-EN 1744-1
6.4.2.1 Stata objos¢ zuzla Vs Vs Vs Tabl. 13
stalowniczego wg PN-
EN 1744-1:1998.
rozdziat 19.3
6.4.2.2 Rozpad krzemianowy w Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu
zuzlu wielkopiecowym
kawatkowym wg PN-EN
1744-1:1998, p. 19.1
6.4.2.3 Rozpadelazawy w Brak rozpadu Brak rozpadu Brak rozpadu
zuzlu wielkopiecowym
kawatkowym wg PN-EN
1744-1:1998, p.19.2
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalng Brak substancji szkodliwych w stosunku @dodowiska wg odibnych przepiséw
w wodzie wg PN-EN
1744-3
6.4.4 Zanieczyszczenia Bratadnych ciat obcych takich jak drewno, szkio i plasmogicych pogorsz§ wyréb
koncowy
7.2 Zgorzel stoneczna SBia SBia SBia
bazaltu wg PN-EN 1367
3, wg PN-EN 1097-2
7.33 Mrozoodporni na - skaly magmowe i - skaly magmowe i - skaly magmowe i Tabl. 18
frakcji kruszywa 8/16 przeobraone: F4 przeobraone: F4 przeobraone: F4
wg PN-EN 1367-1
- skaly osadowe: F10 - skaly osadowe: F10 | - skaly osadowe
F10
- kruszywa z recyklinguj - kruszywa z
F10 (F25*) recyklingu: F10| - kruszywa z
(F25*) recyklingu: F10
(F25**)
Zalkcznik C Skiad materiatlowy Deklarowany deklarowany ekldrowany
Zalacznik  C, | Istotne cechy Wigkszai¢ substancji niebezpiecznych ollmych w dyrektywie Rady 76/769/EW

zazwyczaj nie wysgpuje w zrodlach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jedna
odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych #yalead@& czy zawarté¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza wéciaopuszczalnych wg oginych przepiséw

@

*) } gczna zawarta pylow w mieszance powinnaeginiesci¢ w wybranych krzywych granicznych wg p. 2.2.4; ,2.4.5; 2,5,4

*) pod warunkiem, gdy zawagtow mieszance nie przekracza 50% m/m

**) Do warstw podbudéw zasadniczych na drogachaaboich ruchem KR5 - KR6 dopuszcza gedynie kruszywa charakteryasg sé
odporndcia na rozdrabnianie LA35,

**+*) w przypadku gdy wymaganie nie jest spetnionalezy sprawdzé mrozoodporngt

Okreslone wedtug PN EN 933-1 uziarnienia mieszanek krwszprzeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej

musza spetntawymagania przedstawione narys. nr 1, 2i 3.
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Rys. 2. Mieszanka niezy@ana 0/45 do warstw podbudowy zasadniczej
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Rys. 3. Mieszanka niezy@iana 0/63 do warstw podbudowy zasadniczej

Opr6cz wymagéa podanych na rysunkach od 1 do 3, wymagaadly 90 % uziarnie
mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie 6 gaigsipetnialo wymagania kategorii
podanych w tablicach 2 i 3, aby zapetyigidnorodnéc i ciggtos¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 2: Wymagania wobec jednorodaicuziarnienia na sitach kontrolnych - poréwnanie z
deklaroway przez producenta waitig (S). Wymagania dotygazprodukowanej i

dostarczanej mieszanki.sllanieszanka zawiera nadmigrmawartd¢ ziarn stabych
wymaganie dotyczy deklarowanego przez producengniegnia mieszanki po

pigciokrotnym zagszczeniu metagdProctora.



: Porawnanie z deklarowana przez producenta wartoscia (5)
3'?11-:5;@.111;:1 Tolerancje przesiewu praez site (rm), 5o mdm)
merwigrana | 5 1 2 4 56 | B 11.2 I | 224 | 315
/31,5 +5 | 25 [ 27 | £8 - | +8 - +8
/45 +x | kD [ £ - + 8 - +8 - +8
/63 - 5 | EF| =7 - | £8 - +3 + 8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez produceniszanek powinna nie tylko ndm¢
sie w odpowiednich krzywych uziarnienia (1-3) ogramiogch przerywanymi liniami
(SDV) z uwzgédnieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tgbli, ale powinna
spehig takze wymagania gigtosci uziarnienia zawarte w tablicy 5.

Tablica 3: Wymagania wobecagtosci uziarnienia na sitach kontrolnych —znice w
przesiewach podczas badeontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartosé frakcji w mieszankach:
. [rGznice przesiewdw w Th(m/m) przez sito imm)]
s ST 24 25,6 ¥8 | SwiL2Z| W16 | 11,2224 16315
iaiii e L A max min max mis [Eas miln My miln max min max min max
WiLs 15| 7 |20 - - 1] 25 ) - | - |10 )25 - - ==
4= 15 = | = T ||~ = |10]|25]| = | = | 10| 25 =
63 = | = |4 | 18] - - Tl20 | - | - |10 |25 - - | 10| 25

2.2.2. Wymagania dla mieszanek niezwzanych do warstw podbudowy

Mieszanki niezwjzane do warstw podbudowy powinny spednisymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek nigzamych do warstw podbudowy

Wymagania wobec mieszanek niegzzanych | Odniesienie
Podziat przeznaczonych do zastosowania w warstwledo tablicy w
W PN- o Podbudpwy polmocn.icze Podbudowy ze}sadn!cze' PN-EN
EN Wihasciwosé navylgrzchnl drogi navylgrzchnl drogi 13285
obcigzonej ruchem obcigzonej ruchem
13285 KR1-KR2 | KR3-KR6 | KR1-KR2| KR3-
KR6
4.3.1 | Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/45; 0/.63 1(H30/45; 0/.63 Tabl. 4
Maksymalna zawarté pytow:
4.3.2 kategoria UF UF, UF, Tabl. 2
4.3.2 a";{‘e'g“(;'j‘r'igal_éawam pytow.: LFxr LFym Tabl. 3
4.3.2 | Zawart& nadziarna: kategoria 0OCqy 0OCqy Tabl.4i6
ocC
Krzywe uziarnienia wg| Krzywe uziarnienia
4.4.1 | Wymagania wobec uziarnienia| rys. 1 niniejszej SST| wg rys. 1 niniejszej | Tabl.5i6
SST
Wymagania wobec
jednorodnéci uziarnienia . .
4.4.2 | poszczegblnych partii - Wg taztz). 2 ( WT-4 Wg tab. 4 ( WT-4 Tabl. 7
. X 10" 2010")
poréwnanie z deklarowarprzez
producenta wartgia (S)
Wymagania wobec
442 jednorodnéci uziarnienia na Wg tab. 3 ("WT-4 Wgtab. 5 ("WT-4 Tabl. 8
" sitach kontrolnych - rinice w 2010 2010 '
przesiewach
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Wrazliwo$¢ na mréz: wskanik
piaskowy SE’, co najmniej
Odporng¢ na rozdrabnianie
(dotyczy frakcji 10/14 odsianej 7
mieszanki) wg PN-EN 1097-1,
kategoria nie wysza ni
Odporna¢ nascieranie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1097-1,
kategoria My

Mrozoodporné¢ (dotyczy frakciji
kruszywa 8/16 odsianej z F7 F4 -
mieszanki) wg PN-EN 1367-1
Wartas¢ CBR po zagszczeniu
do wskanika zagszczenia >120 >120 -
1.=1,03 i moczeniu w wodzie 96h
Wodoprzepuszczalid
mieszanki w warstwie
odsjczapcej po zagszczeniu wg
4.5 metody Proctora do wskaika Brak wymaga Brak wymaga -
zagszczeniad1,0;
wspotczynnik filtracji k co
najmniej cm/s

Zawartg¢ wody w mieszance
zagszczonej, %(m/m)

4.5 40 45 -

LA LAss -

Deklarowana deklarowana -

. o . 80-100 80-100 -
wilgotnaosci optymalnej wg
metody Proctora
Wigkszai¢ substanciji niebezpiecznycgh
okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG

zazwyczaj nie wyspuje w zrédlach kruszywd
pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesi¢niu
do kruszyw sztucznych i odpadowych ngle
bada czy zawarté¢ substancji niebezpiecznych
nie przekracza warfoi dopuszczalnych w
odrebnych przepisach

4.5 Inne cechyrodowiskowe

*) Mieszanki 0/45 i 0/63 do puszcza siyjatkowo, w przypadkach przewidywanego wykonania peaeieniowego utrwalenia, na nawierzchni z
tych mieszanek, w ggu najblizszego sezonu budowlanego
**) Badanie wskanika piaskowego SE nafle wykona& na mieszance poguiiokrotnym zagszczeniu metad Proctora wg PN-EN -13286-2.

2.2.3. Wymagania wobec wody do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa najestosowa wode nie zawierajca sktadnikow wptywagcych szkodliwie na mieszaak
kruszywa, ale unienitiwiaj gcg whasciwe zagszczenie mieszanki niezygiane].

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

3.2.Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyodchanicznie powinien wykazaie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:

a) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,

b) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statnych do zagszczania. W miejscach trudno dgmstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine”.
4.2. Transport materiatéw
Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdine” .
5.2. Przygotowanie podida

Podiae pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@".
Podbudowa powinna byutozona na podteu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalesprawdzt wzorem:

D15
dgs

<5 1)

w ktérym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod&givlziaren warstwy podbudowy lub warstwy gomapcej, w
milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&#o&iaren gruntu podia, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinagcs lub odpowiednio
dobran geowtdknirg. Ochronne wiciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychistek gruntu, wyznacza
sig z warunku:

I <0 @
Ogo
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®ziaren gruntu podi@, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadep wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga s¢ na geowtdkninie
w ilosci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w g¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Apniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwia¢ nacigniecie sznurkow lub
linek do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o §cisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrég zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfakcji na drodze. Mieszanka
po wyprodukowaniu powinna byod razu transportowana na miejsce wbudowania W spéséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dbyozkiadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy nie 7eo
przekracz& 20cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinng ligztozona w spos6b zapewnaaly osikgnigcie
wymaganych spadkoéw i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sklada iz wigcej niz jednej warstwy
kruszywa, to kada warstwa powinna lBywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzgdnych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nasgpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadawilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fketpda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, powimi
zosta& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldavilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o
20% jej wartdci, mieszanka powinna bywilzona okrélong iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotnag¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Zagszczenie nalgy kontynuowd do osagnigcia wskanika zagszczenia [IS] podbudowy nie mniejszego od
1,03, okrélonego zgodnie z norgrBN-77/8931-12.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy utrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowazany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania rbbot
przedstawd wyniki tych badé Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania ®vmny obejmowa wszystkie
wihasciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tabeli 5.

Tabela 5. Cegstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizow.mech.

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna powierzchnia

podbudowy przypadaga na
jedno badanie (M

Minimalna liczba bad@ana
Lp Wyszczegdlnienie bada dziennej dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki -

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 2 prébek Na 1000 m

4 Badanie wiciwosci kruszywa wg dla kadej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dyggodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Prolatery pobierdé w
spos6b losowy, z rozkonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biezgco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotna¢ mieszanki

Zawart@¢ wody w mieszankach powinna odpowiadeymaganej zawarfgi wody w trakcie wbudowywania
i zaggszczania okrdonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanydalicy 1.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osignigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug PN-S-06012. W przypadku, gdy przeprowadzen
badania jest nienitiwe ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo kontradag:szczenia podbudowy néle oprze na
metodzie obecizen plytowych wg ,Instrukcji bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych”, stasu;j
ptyte 700 cm2 (@ 30 cm). Wynik modutu nale oblicza w zakresie obeien jednostkowych 0,15-0,25 MPa,
doprowadzajc obchzenie kaicowe do 0,45 MPa. W obliczeniach modutu pgleastosowa mnaznik %4, zgodnie z
normg PN-S-02205:1998"

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia Est jee wikszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

E. < 22
Ex
6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacery wszystkich wiaciwosci okrelonych w pkt 2.3.2.
Probki do badéa petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyzz/ch cech geometrycznych podbudowy podatejni

Tabela 5. Cgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw
1 | Szerokdé¢ podbudowy 5razy na 1 km

2 | Réwnaié podhuna w sposéb ejgly planografem albo co 20 m data kadym pasie ruchy

3 [ROwnai¢ poprzeczna 5razy na 1l km
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Spadki poprzeczné* 5razy na 1l km

Rzedne wysokéciowe co100m

Uksztaltowanie osi w planié* |co 100 m

N|jo|o| b~

Grubas¢ podbudowy Podczas budowy: w2 punktach nadej dziatce roboczej, lecz nle
rzadziej nk raz na 400
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadgiiefaz na 2000 m

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 10 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,-5 cmNa jezdniach bez
kraweznikdw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm
lub o wart@¢ wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownd¢ podbudowy

Nieréwnaici podiwne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy tatg lub planografem, zgodnie z BN68/8931-04 .
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fats.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekracz& 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashinmoy by¢ zgodne z dokumentacprojektovy, z tolerangj +
0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza 1
cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegogtoza
Os podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czedj niz 5cm.
6.4.7. Grubc¢ podbudowy i ulepszonego podia

Grubai¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz: dla podbudowy pomocniczej +10%, -
15%.

6.4.8. Né&nos¢ podbudowy

= modut odksztalcenia (doprowadzajobcizenie kaicowe do 0,45 MPa, a obliczenia przeprowadgavsi
zakresie obaizen 0,15-0,25 MPa z mrmikiem 3/4) powinien by zgodny z podanym w tablicy 4,
= ugiccie spezyste wg PN-S-06012 powinno dggodne z podanym w tabeli 6.

Tabela 6. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa o .
z kruszywa o Wskaznik Maksvmalne aicie Sosavst Minimalny modl,ﬂ odksztatcenia
wskazniku whe | zagzszczeniad y gicle Spezyste | mierzony plyg o srednicy 30 cm,

nie mniejszym | nie mniejszy ni pod kotem, mm MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego
obcizzenia § obcizzenia B
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuwjicksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
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Jeeli szerokéé¢ podbudowy jest mniejsza od szerébioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wnej lezagcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerppdbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubdé¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwvay odpowiedni
gtebokaé¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdgciwosciach, wyrébwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grusim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewldciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeWsz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez myniera.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcalpalowy tylko wtedy, gdy zangnie nénosci podbudowy
wynikto z niewtaciwego wykonania robét przez Wykonasygcodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
roztozenie mieszanki,
zag:szczenie rozteonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 13242:2004  Kruszywa do niezwzanych i hydraulicznie zgyganych materiatéw
stemmych w obiektach budowlanych i budownictwie dvogua

2. PN-EN 13285 mieszanki niezzgine — Wymagania
3. PN-EN 932-3 Badania podstawdwy#asciwosci kruszyw - Procedura i terminologia
upzozonego opisu petrograficznego
4.PN-EN 932-5 Badania podstawdwy#asciwosci kruszyw - Cgs¢ 5: Wyposaenie
paasbwe i wzorcowanie
5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wwasci kruszyw - Oznaczanie sktadu ziarnowego
- Metodrzesiewania
6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wwasci kruszyw -Oznaczanie ksztattu ziaren za
pomaeskanika ptaskgci
7.PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wéwasci kruszyw — C&¢ 4: Oznaczanie ksztattu
ziareWskanik ksztattu
8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznytdgciwosci kruszyw - Oznaczanie procentowej
zavesdi ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku pmedzenia lub
tamahkiuszyw grubych
9. PN-EN 933-8 Badania geometrychmytasciwosci kruszyw - Cgs¢ 8: Ocena zawarfoi
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10.PN-EN 933-9

11.PN-EN 1008

12.PN-EN 1097-1
13.PN-EN 1097-2
14.PN-EN 1097-6
15.PN-EN 1367-1
16.PN-EN 1367-2
17.PN-EN 1367-3

18.PN-EN 1744-1
19.PN-EN 1744-3

20.PN-ISO 565

21.PN-EN 13286-1,

22.PN-EN 13286-2,

23.PN-EN 13286-47,

24.PN-EN 13286-50,

10.2. Inne dokumenty

drolshyczstek - Badania wskaika piaskowego
Badania geometrycznytdgciwosci kruszyw - Ocena zawawci drobnych
askek. Badania bkitem metylenowym

Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierpnidoek, badanie i ocena

przyaaci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskapsjcesdw
prodjikmetonu

Badania mechanicznyéhyicznych wiaciwosci kruszyw - Oznaczanie
odpogcionascieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznyéhyicknych widciwosci kruszyw - Metody
oznagizaodpornéci na rozdrabnianie

Badania mechanicznyéhyicknych widciwosci kruszyw - Czs¢ 6:

Oznadeaggstaici ziarn i nasikliwosci

Badania wtawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikéw

atmogfeanych - Czé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoud

Badania \#tawosci cieplnych i odpornéti kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosfergych - Badanie w siarczanie magnezu

Badania \#tawosci cieplnych i odpornéti kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosfergych - Cez$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metastawania

Badania chemicznychsefaosci kruszyw - Analiza chemiczna

Badania chemicznychsedaosci kruszyw - Czs¢ 3: Przygotowanie

wygbw przez wymywanie kruszyw

Sita kontrolne - Tkanmdrutu, blacha perforowana i blacha cienka
perforaveaelektrochemicznie - Wymiary nominalne oczek

— Mieszanki mineralne niezane i zwazane spoiwem hydraulicznym -

¢3¢ 1. Metody badadla ustalonej laboratoryjnie referencyjneptpici i
wilgotwd— Wprowadzenie i wymagania ogélne.

— Mieszanki mineralne nigzane i zwazane spoiwem hydraulicznym

¢3¢ 2: Metody bada dla ustalonej laboratoryjniesstasci i wilgotnosci —
Zgggczanie aparatem Proctora.
— Mieszanki mineralne niegane i zwjzane spoiwem hydraulicznym
2 47: Metody badadla okrélenia ngnosci, kalifornijski wskanik nosnosci
CBR, tyzhmiastowy wskanik nasnosci i pecznienia liniowego.

- Mieszanki mineralne niegane i zwazane spoiwem hydraulicznym -
Metodyoszdzenia probek badawczych —¢8& 50: Metoda spoetizania prébek
zwanych hydraulicznie za pompaparatu Proctora lub zggzczania na stole
wibragym

25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathyqotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
26.Polskie normy powotane w "WT-4 2010 Mieszanki miezane do drég krajowych"
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D-05.03.08.00

NAWIERZCHNIA PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towe] specyfikaefihnicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonawstwem podwojnego powierzchnioweg@alenia nawierzchni przy przebudowie
drogi gminnej w miejscow&ei Torzewo, w gminie Topolka.
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) starmwiwigzujagcg podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot z@anych z wykonaniem
podwdjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzaetadrogach obgkonych ruchem od lekkiego doggkiego.
Zakres robot olgfych niniejsz specyfikacy obejmuje wykonanie:

- podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podwdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchnt biegiem utrzymaniowym polegaym na kolejnym
roztozeniu:
- warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa,
- drugiej warstwy lepiszcza,
- warstwy drobniejszego kruszywa.

1.4.2 Asfaltowa emulsja kationowa .

Kationowa emulsja asfaltowa jest to lepiszcze bitzme w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie, otrzymana z zastosowaniem emulgatora katiego odpowiadaga WT-3 2009.
1.4.3.Grys - kruszywo uzyskane w procesie przerdbki skidy, tamane granulowane o wield@ ziaren od 2 do 12
mm.
1.4.4 Pozostale okidenia

Pozostale okgtenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymaganiabwg” pkt 1.4.

1.5. Przepisyzrodtowe i zwigzane.

Uwzglednione zostaly obowkujace normy, wytyczne dwiadectwa dopuszczenia do stosowania materiatdw w
budownictwie drogowym wyszczegdélnione w odpowietirpeinktach SST .

1.6. Og6Ine wymagania dotyerce jakoéci robot .
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kaastosowanych materiatéw i wykonanych robét, ich
zgodndci z wymaganiami postawionymi w niniejszej SST.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kruszywa

2.2.1.Wymagania dotycce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowa grysy o waskich frakcjach uziarnienia, spetniag wymagania wg
tablicy 1, zgodne z WT — 1 2010 ,Wymagania techméczlla kruszyw do mieszanek mineralno-asfaltowych i
powierzchniowych utrwale na drogach krajowych”, przy jednoczesnym uwdglieniu ucislen zawartych w
niniejszych SST.

Do powierzchniowego utrwalenia nalgy stosowa grysy kamienne, ptukane o frakcji:

od 2,0 mm do 12,0 mm.

Tablica 1. Wymagane wdaiwosci kruszywa grubego do powierzchniowych utrwale
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Wymagania w zalmosci od

kategorii
Wiasciwosci kruszywa ruchu
KR1+KR2 KR3+KR6
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, kategoria nigsza ni: G.90/2F G90/1
Tolerancja uziarnienia, odchylenie niecigze ni: Gooris Gos/15
Zawarta¢ pytdw wedtug PN-EN 933-1 f, fos
\vaf/itsaz*; rl;;l.Jszywa wedlug PN-EN 933-3 lub wedlug PN-B33-4, kategoria ni¢ Flc lub She Flo lub Sho
Procentowa zawarfé ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej wskgwie Co c
grubym wg PN-EN 933-5, kategoria nie:sia ni: o 100/0
Odporng¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug normy PN-EN 1R9badana na LA LA
kruszywie o wymiarze 10/14, rozdziat 5, kategoig@wyzsza ni: % 20
Odporng¢ na polerowanie kruszywa (badana na normowej frakiejszywa do PSSV, PS\.
mieszanki mineralno-asfaltowej) wedtug PN-EN 1:@9ategoria nie nsza ni: a4 0
Gestas¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, 8 lub 9 Deklarowana przes
producenta
Nasgkliwo$é wg PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 WiBekiarowana
Gestas¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3 Deklarowana przes
producenta
Mrozoodporné¢ wg PN-EN 1367-6 w 1% NacCl, kategoria nieasga ni: Fnacl?
.Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3, wymeggkategoria: SBa
. : ' Deklarowana przez
Sktad chemiczny — uproszczony opis petrograficzgyPM-EN 932-3 producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1 @, Idategoria nie wiysza ni: mpc0,1
Rozpad krzemianu dwuwapniowego w kruszywie zmzla wielkopiecowego Wyvmagana odoorré
chtodzonego powietrzem wg PN-EN 1744-1, p. 19.1: ymag P
Rozpad zwjzkéw zelaza w kruszywie zzuzla wielkopiecowego chitodzoneg
powietrzem wg PN-EN 1744-1, p. 19.2: “Wymagana odporris
Stata objtos¢ kruszywa zzuzla stalowniczego wg PN-EN 1744-1, p. 19.3; katemy )r\i/
3,5

nie wyzsza ni:

AD/d < 4

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na skladoadbkkzlokalizowanych jak
powierzchniowego utrwalenia. Pod® skladowiska powinno BByréwne, dobrze

najkj wykonywanego odcinka

odwodnione, czyste, o twardej

powierzchni zabezpieczgiej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie $igpalowania i poboru. Kala frakcja
kruszywa, jego klasa i gatunekda skladowane oddzielnie, w sposob uthwiajacy ich mieszanie sizaréwno w

czasie skladowania, jak rowaiadowania i transportu.

2.3. Lepiszcza

Do powierzchniowego utrwalenia najezastosowaemulsg kationows szybkorozpadowmodyfikowary C69 BP3 PU
lub C69 BP4 PU spetnigje wymagania zawarte w tablicy 2 zgodnie z wymagaiMymagania Techniczne WT-3

2009- Kationowe emulsje asfaltowe na drogach pmblich”.

Tablica 2. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolvniemodyfikowanych
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Metodv bada C69 BP3 lub C69 BP4 PU
Wymagania techniczne Wedluynorm Jednostka
9 y Klasa Zakres wartgi
3 50 do 100
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - Lub Lub
4 70 do 130
Zawartac¢ lepiszcza PN-EN 1428 %(m/m) 8 67 do 71
Czas wyplywu dia @ 2| p e 12846 s 0 NPD
mm w 40°C
Czas wyplywu dia @ 4| b e 12846 s 1 TBR
mm w 40°C
Pozostalé na sicie PN-EN 1429 %(m/m) 3 <02
0,5 mm
Trwalosé po 7 dniach | o\ g 1429 %(m/m) 4 TBR
magazynowania
Sedymentacja PN-EN 12847 %(m/m) 1 TBR
PN-EN 13614 %
Adhezja WT-3 pokrycia 3 >90
zahcznik 2 powierzchni
Wymagania techniczne dotygzz lepiszczy odzyskanych z kationowych emulsjilesfig/ch przez odparowanis,
zgodnie z PN-EN 13074
Penetracja w 25°C PN-EN 1426 0,1mm 4 <150
Temperatura PN-EN 1427 °C 4 > 43
mi¢knienia
Nawrét spezysty PN-EN 13398 % 4 >50

Emulsje asfaltowe szybkorozpadowe mdp< stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty tezhej wydanej
przez uprawniom jednostk i musz by¢ zaakceptowane przez Zamawi@go. Wykonawca do wykonania
powierzchniowych utrwale zapewni lepiszcza od jednego dostawcy. Do skiad@wkepiszczy Wykonawcazyje
cystern, pojemnikéw, zbiornikdw lub beczek. Cysyerpojemniki, zbiorniki i beczki przeznaczone ddaslowania
emulsji powinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy. Przy przechowywaniu lssfaej emulsji
Wykonaweca jest zobowzany przestrzeganastpujace zasady:

- czas skladowania emulsji nie powinien przekra&a-cy od daty jej wyprodukowania,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinnariysza nk +5°C.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia
Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinigykaza sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- szczotek mechanicznych: do oczyszczania nawiaizatsuwania niezvazanych ziarn po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,

- specjalistycznego zestawu zespolonego skraptarkasypywacz grysu,
- walcow ogumionych 8 — 10 Mg : do przywatowaniatoaonego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprztu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca s stosowanie ugdzer dwuszczotkowych, w sktad ktorych wchodzi szczotkgkonana z twardych
elementow czyszeeych, shigca do zdrapywania i usuwania zanieczysaczeraz szczotka rgkka shzagca do
zamiatania i usuwania niezyganych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstagrce w procesie czyszczenia, szczotki powinny byyposaone w
urzadzenie pochtaniagfe pyly oraz umdiwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robét jest zoboyzany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozémie na jezdni
przewidzianej iléci lepiszcza réwnomiernie, zarobwno w kierunku padigm jak i poprzecznym. Dla zapewnienia
réwnomiernego rozteenia przewidzianej ikei lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinng lyposaona w
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urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regufegypozwalajce na sprawdzenie i regulowanie parametrow
takich jak:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozygfej lepiszcze,

— predkaosci poruszania siskrapiarki (szczegélnie doktadny pomiar i wskaeamizakresie zwykle od 3 do 6 km/h),

- wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkltadankgpiszcza, skrapiarka powinna posiadebiornik
izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki powinidry¢é wyposaony w dysze szczelinowe oraz posiadagulacg
wysokasici swego potaenia nad powierzchai jezdni, dla zapewnienia réwnomiernego pokrycia ieszehni
lepiszczem z dwoch lub trzech dysz. Nie dopuszégatesowania skrapiarek, ktérych kolektor jest wygoay w
dysze stokowe. Zaleénosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanycharpatrow takich jak:
cisnienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powinng bzawarte w aktualnych
wynikach cechowania skrapiarki.

Skrapiark mazna uzna za przydata do wykonywania powierzchniowego utrwaleniazgke odchylenia
rozktadanego lepiszcza od§ zatazonych mieszcz sie w przedzialet 10% w kierunku podénym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonaveegpewni jeden z porszych typdéw rozsypywarek
kruszywa:
- samojezds,
— doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczn@ uzyskania diej doktadndci dozowania kruszywa preferujeg sizycie rozsypywarek

samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa mana uzné za przydata do wykonania powierzchniowego utrwaleniazeie
pomierzone odchylenia oi dozowanego kruszywa niezria sie od przewidzianej iléci wiccej niz o 1 kg/nf.

3.3.4.Walce drogowe
Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcow ogumionych wypoganych w opony o gtadkim

biezniku, ze statym &nieniem do 0,6 MPa i obgieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcow statyczngctalowych
pancerzach, pod warunkien® nie kzdg one powodowaty miaizenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganérej pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaasartymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Transport lepiszcza powinien dgiokonany w cysternach samochodowych, skrapiarkach
samochodowych. Wszystkieodki transportu powinny liyczyste. Nie powinny zawietaesztek
lepiszcza innego niwbudowane.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-00®ONVymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zalazenia ogoélne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zatl@egiutrzymaniowym, ktéry pozwala na uszczelnienie
istniejacej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpglizgowe warstwyscieralnej, natomiast nie wptywa na
poprave jej nosnosci | rownasci.

Nawierzchnia, na ktérej ma bywykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna¢ byyremontowana,
posiadé wiasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzcincharakteryzujca sie duzg jednorodnéciag pod
wzgledem twardéci i tekstury. Tu przed przysipieniem do rozkladania emulsji, nawierzchnia mugi tdoktadnie
oczyszczona za pompszczotek mechanicznych, a dla usaid pytu, ktérego najwicej gromadzi si przy kravedzi,
zaleca si stosowdé pneumatyczne ugdzenie pochtanigge lub dmuchaw Rozpoczcie robét mae nasipi¢ po
wykonaniu bada sprawdzajcych wg pkt.5.3 wykonanych przy udziale Inspektoradzoru powotanego przez
Inwestora i upewnieniu &i ze nawierzchnia zostala oczyszczona zgodnie z wynmiagé a spret gwarantuje
roztozenie przewidzianej ikzi emulsji i grysow. Grysy powinny Byrozktadane rownomiegnwarstwg, na swiezo
roztozonej warstwie emulsji. Bezgednio po roztaeniu gryséw naley dokond ich watowania dla wénigcia ziaren
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w emulsg i wstgpnego utwierdzenia w nawierzchni. Ostateczne utlziemie ziaren grysow nagpuje dopiero po kilku
dniach pod wptywem ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania sprawdzajce.

Niezaleznie od wymienionych badatestujcych sprzt przed rozpocxiem powierzchniowego utrwalania
nawierzchni naley wykona nastpujace badania i kontrole:

- sprawdzt stan nawierzchni, na ktorej madayykonane powierzchniowe utrwalenie nawierzchnimgep
wizualry ocerp jakasci wykonywanych rob6t przygotowawczych i oczyszdaerawierzchni,

- ocent wizualnie stan techniczny spta i wszystkich jego podzespotow oraz adzeh magcych wplyw na
dozowanie emulsji i gryséw /dysze, pompy, manioynéermometry, obrotomierzezdignie regulacyjne
itp./,

- sprawdz¢ na wybranym odcinku daiadczalnym /pas drogi szer.3,0m i dhigia20,0m/dozowania iKei
emulsji i gryséw przy takich nastawach paramefiakie zamierza siutrzymywa podczas wykonywania
powierzchniowego utrwalenia nawierzchni /paragnastalone wgwiadectwa cechowania dla przigj
rzeczywistej iléci emulsji i grysow/,

- ostateczag decyzg o rozpoczciu robot podejmuje Inspektor nadzoru po przeaowlaniu dostarczonych
dokumentéw i dokonaniu aglzin w terenie.

6.2. Badania i kontrole w czasie wykonywania pojedyczego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni.

Badania w czasie wykonywania robot obejguj
- sprawdzenie czy mechanizmy regulacyjne i parameimbajnu do powierzchniowego utrwalania zostatawione
tak jak to ustalono podczas wykonywania odcink@édadczalnego przed rozpagdem robdét,
- sprawdzenie czy temperatura otoczenia jest zgadmamaganiami tj. +15°C oraz czy temperatura ejnoi®sci si¢
w zakresie od 65° do 75°C,
- sprawdzenie czy na budewlostarczonessgrysy o przewidzianej frakcji, klasie i gatunku,
- sprawdzenie czy na budewlostarczona jest emulsja o przewidzianych paratietr
- prowadzenie statej obserwacji wyptywu emulsji ysz kolektora oraz stopnia pokrycia nawierzchnisgrgi. W
przypadku zauwgenia zatkania lub wadliwego wyptywu emulsji ¢by z jednej tylko dyszy, dulz tez
nierbwnomiernego pokrywania nawierzchni grysamehnahatychmiast wstrzynéadalsze prowadzenie rob6t i ugdn
przyczyre wadliwego funkcjonowania spsu .
- kontrolowanie liczby przé§ walca i cénienia w oponach,
- dokonanie kontrolnych pomiaréw #ia rozkladanej emulsji i gryséw w sposéb opisanghki: 6.1.
Pomiary naley wykonywa co najmniej jeden raz dziennieztpo rozpoczciu robét oraz w kadym przypadku, jeeli
wizualnie zaobserwuje eizmiare ilosci i réwnomierndci wyptywu emulsji z dysz kolektora lub zmianlosci
rozsypywanych gryséw, jednak nie rzadziej kico 1 km.

6.3. Badania i pomiary po wykonaniu pojedynczego paierzchniowego utrwalenia .
6.3.1. Pomiar szerokeci

Po zakaczeniu robét i usugciu nie zwizanych ziaren gryséw z nawierzchni i z pobocza pegkravedzi,
Zamawiajcy w obecnéci Wykonawcy dokonuje pomiaru szerékopowierzchniowego utrwalenia nawierzchni w 10
miejscach na 1 km. Mierzyesszerokéé tylko tej czsci jezdni, ktéra charakteryzujegesdobrym osadzeniem ziaren
grysow w emulsji. Pomierzona szerékonie powinna s rézni¢ od przewidzianej umoavwigcej niz +-5 cm.
Sprawdzenia i poréwnania z umgwvymaga réwnige lokalizacja pocatku i konca odcinka powierzchniowego
utrwalenia.

6.3.2. Pomiar rowndci.

Profil wykonanego powierzchniowego utrwalenia nawédni powinien odpowiadaprofilowi podtwznemu i
poprzecznego istnigiej nawierzchni.
6.3.3 Ocena wyghdu zewretrznego pojedynczego powierzchniowego utrwalenia mdaerzchni.

Oceny powierzchniowego utrwalenia dokonuje Zamayigjvspolnie z Wykonawgemetod, wizualm.
Powierzchniowe utrwalenia nawierzchni powinno chéegyzowa si¢ jednorodnym wygldem zewrtrznym.
Powierzchnia jezdni powinna bydéwnomiernie pokryta ziarnami grysow dobrze osagra w emulsji, tworzcymi
wyrazna grubs makrotekstuy. Przy wigciwym dozowaniu gryséw magwystpi¢ tylko minimalne jego zloty /rdu
5% ilosci roztazonych grysow/.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w OST D-0000Mymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego podwoéjnego powierimivego utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Og0llne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00M)/Qymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiiednego metra kwadratowego) powierzchniowego aignia nawierzchni obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— transport i skladowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
- dostaw i prae sprzitu do robot,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniudt materiatdw,
- podwdjne roztaenie lepiszcza,
- podwadjne roztaenie kruszywa,
- walowanie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

1. PN-EN 13043- Kruszywa do mieszanek bitumicznypbwierzchniowych utrwalestosowanych na drogach.

2. PN-EN 13614 - Asfalty i lepiszcza asfaltowe naezenie przyczep®o emulsji bitumicznych przez zanurzenie w
wodzie - Metoda z kruszywem.

3. PN-65/S-96033 - Drogi samochodowe. Powierzchaiatwalenie nawierzchni drogowych.

4. PN-71/S-96034 - Drogi samochodowe. Nawierzchuitemiczne powierzchniowe utrwalenie przyyoiu emuls;ji
asfaltowe).

10.2. Inne dokumenty

1) Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenigdiorozkladanego lepiszcza i kruszywa. Opracowaalecane przez
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z He©2-02-03.

2) Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed WT-3 2009

3) Wytyczne techniczne ,Kruszywa do mieszanek mineralsfaltowych i powierzchniowych utrwaleWT-1 2014

4) Program projektowania powierzchniowych utrwajéllogen”.
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D - 06.01.01.00
SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaophtécznej (SST) ¢ wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z profilowaniem poboczy przy przebudowiegdr@minnej w miejscowsei Torzewo, w
gminie Topdlka.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanaltznik dokumentacji przetargowej i kontraktowej przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdidl..

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych zescinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zamnych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymai pojazdéw, umieszczenia
urzadzeh bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pit. 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Rodzaje materiatbw stosowanych do uzupetnieniaoppp podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naing”.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t okénych w niniejszej OST powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterericinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
0Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganédrej pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robdt okéonych w niniejszej SST, nmioa korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

0Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-00®MQNymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy m@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprztem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zaonym w
dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym. Nadngruntu uzyskanego podczasinania poboczy naky
wywiez¢ na odktad. Miejsce odkiadu najeuzgodné z Inzynierem. Grunt pozostaty w poboczu nglespulchné na
gkebokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido wilgotngci optymalnej poprzez dodanie wody i zégé. Wskanik
zagszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynbsco najmniej 0,98 maksymalnego
zagszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgoifdl-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wghbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane. Miejsce, w ktérym wykonywareelbie
uzupetnienie, naley spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotnaci optymalnej, a nagpnie utay¢
w nim warstw materiatu uzupetniafego w postaci mieszanek optymalnych ékmych w OST D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotitooptymalr i maksymalg gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek
nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1]. Zagczenie utponej warstwy materialu uzupetriapgo
nalezy prowadzt od krawgdzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spytu do zagszczania musi kiy
zaakceptowany przeziyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadgdwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z
zalazonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadadow po przejciu walcow lub zagszczarek. Wskanik
zagszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia
wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-BSWMAL].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélplt’ 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidg 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki

2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszank

uzupetniagcej 2 probki

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécigtym

poboczu 2 prébki

4 | Wskanik zagszczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razynalkm

6.3. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zaiazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwo$¢ pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rownd¢ podtwzna co50 m

3 | Réwna¢ poprzeczna
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6.3.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgjodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci £ 1%.
6.3.2.R6wna¢ poboczy
Nieréwnaci podhwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tats 4-metrows wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
prz&wit pod tay nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-0000Mymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00.00/@@magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektovy, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fimob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- §cigcie poboczy i zagszczenie podiea,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
- roziozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshkika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoolsoty ziemne.
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D.07.02.00.00
OZNAKOWANIE PIONOWE

1. Wstep

1.1.Przedmiot Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotycge wykonania i odbioru robét zydanych z oznakowaniem
pionowym przy przebudowie drogi gminnej w miejscéwaidr orzewo, w gminie Topdlka.

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiarob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem oznakowania
pionowedo.

W zakres robot wchodzi :

- ustawienie stupkéw z rur stalowych dla znakéwgineych,

- przymocowanie tablic znakéw drogowych.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy — znak wykonany w postaci tablicy z napisami allymisolami, zwykle umieszczony na
konstrukcji wsporcze;j.

1.4.2.Tablica /tarcza/ znaku— element konstrukcyjny, na powierzchni ktéregdaszczana jest téé znaku. Tablica-
tarcza mae by wykonana z rénych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa sztucipe) jako jednolita lub sktadana.
1.4.3.Lico znaku— przednia og¢ znaku staaca do podania téei znaku. Lico znaku mi@ by wykonane jako
malowane lub oklejane (fgliodblaskow lub nieodblaskow).

1.4.4.Konstrukcja wsporcza znaku- stup (stupy), wysignik, wspornik itp., na ktérym zamocowana jestitabkznaku
wraz z elementami stgcymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski, itp.).

1.5.0golne wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania od@ke1.5.

2. Materiaty

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D.00.00.00. ,Wymagania
0golne” pkt.2.

2.1. Wszystkie materiaty zyte do oznakowania pionowego magzosiadé deklaracje zgodrgi z odpowiednimi
normami lub z Aprobatami Technicznymi wydanymi pr2BDiM.

2.2.0znakowanie pionoweghzie wykonane przyayciu nas¢pujacych materiatow :

- blachy stalowej ocynkowanej,

- folii odblaskowej | i Il generacji,

- ocynkowanych uchwytow uniwersalnych do znakéw,

- ocynkowanych stupkéw do znakow,

- $rub, naketek, ksztattownikow.

2.3.Wykonanie znakéw

Znaki powinny by wykonane z blachy stalowej gr.lmm. Blacha powitnyd odporna na korozjw warunkach
zasolenia. Minimalna wytrzymaié blachy 155 MPa. Stupki do zamocowania znakéw pawiby¢ ocynkowane o
srednicy min 50mm i diugei zgodnej z wymaganiami dokumentacji projektovi@juba¢ powtoki cynkowej 160um.
Stupki powinny by catkowicie odporne w warunkach zasolenia.

Drobne elementy jakruby, podktadki, ktowniki mocupce, uchwyty powinny byywykonane z blachy ocynkowane;j.
Symbole, kolorystyka, wymiary, wyckglenie naray, wysokdaci liter, itp. Powinny by zgodne z Instrukgjo znakach
drogowych pionowych.

2.4.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewhiwszystkim materiatom warunki przechowywania i skivania zapewniage
zachowanie ich jakmi i przydatnéci do robét oraz zgoddé z wymaganiami niniejszej SST. Odpowiedzidlhaa
wady materiatdw powstale w czasie przechowywasidadowania ponosi Wykonawca.

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla zamgkénowych powinien b§ przechowywany zgodnie z BN-
88/6731-08.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalmatgriatéw dziatajcych korodujco i w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniami.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne”Jkt.

4. Transport
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagagdna” pkt.4.
4.1. Transport gotowych znakéw drogowych, rur, uchwyt&sgprztu itp. Powinien odbyw& sie samochodami
oplandekowanymi. Znaki, rury, osgtzoowinny by zamocowane w sposéb uniettiaviajacy ich przesuwanie siw
czasie transportu.
5. Wykonanie rob6t
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Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.0000QWymagania ogoélne” pkt.5.
5.1.Roboty przygotowawcze
Przed przysfpieniem do rob6t naly wyznaczy :
- lokalizacje znaku tj. jego pikietaraz odlegté¢ od kravedzi jezdni
- wysokd¢ zamocowania znaku
Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny dygodne z dokumentacja projekiparaz Instrukej o znakach
drogowych pionowych.
6. Kontrola jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogbjrie.6.
6.1 W trakcie wykonywania robo6t kontroli podlegajastpujace elementy wykonania :
- jakos¢ dostarczonych materiatow
- spos6b i prawidiow& zamocowania znakéw
- wysokas¢ i prawidtowai¢ zamocowania tablic znakéw od powierzchni terenu
- odlegta¢ umieszczenia znaku od kregizi jezdni
- zgodnd¢ ustawienia znakow z lokalizacyskazan w dokumentacji projektowej
- pionowe ustawienie stupkéw znakéw drogowych
- widoczna¢ znakow
- sprawdzenie czy nie ogranicgzayidocznaci na skrzgowaniach
6.2. Dopuszczalne tolerancje
- odchytka od pionu znaku 1%
- wysoka¢ zamocowania tablic znaku x2cm
- odlegta¢ ustawienia od kragdzi jezdni £5cm
7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00MIPmagania ogolne” pkt.7.
7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarawrobdt jest ;
- 1 szt. (sztuka)
8. Odbior robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.0gW§magania ogdlne” pkt.8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zamaeegjo, jeeli wszystkie zlecone pomiary i
badania, z zachowanie tolerancji wedtug punktut@ dsniki pozytywne.
9. Podstawa ptatndci
Ogodlne zasady dotygee podstawy platrigi podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne”qkt.
9.1.Cena jednostkowa
Cena jednostkowa obejmuje :
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze
- dostarczenie materiatow
- wykonanie wykopow i fundamentéw
- ustawienie stupkéw
- zamocowanie tablic.
10. Przepisy zwazane
1.PN-B-06250 Beton zwykly.
2.Instrukcja o znakach drogowych pionowych.
3.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200@rsprawie szczegotowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych onazadeen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 222, poz.2183 gr@dnia 2003r.).
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